LAB #6.4 

UPUTA ZA RAD:

Unutar ove vježbe ćemo raditi uvlačenje teksta pomoću kliznika na ravnalu!

[image: image1.png]


Vježba zahtijeva:

1. uvlačenje svih redaka prvog odlomka s lijeve strane za 1 cm udesno,

2. uvlačenje svih redaka  osim prvog, za 2 cm udesno

3. uvlačenje cijelog teksta s desne strane za 2.5 cm ulijevo.

Na kraju provjerite ispravnost uratka klikom na link PROVJERA u desnoj margini !

Centralizirani sustav upravljanja je model upravljačkog sustava s centraliziranim procesorskim kapacitetom. Općenito, procesor je povezan s određenim brojem ulazno-izlaznih ( U/I ) komunikacijskih jedinica. Komunikacija između procesora i U/I komunikacijskih jedinica sadržava samo podatkovne poruke, a ostali oblici poruka nemaju značenje za centralizirani komunikacijski sustav tj. U/I komunikacijske jedinice ne mogu poslati statusnu poruku , jer je često nisu u mogućnosti ni generirati. Komunikacija između komunikacijske jedinice i centralne procesorske jedinice ima unaprijed definiran redosljed zahtijeva i odgovora.

Prema tome, prednost distribuiranog sustava obrade signala, naspram centraliziranog, je u tome što se može povećati kompleksnost sustava automatizacije bez dodatnog povećanja zahtjeva na složenost komunikacijskog sustava između procesnih jedinica. Iako postoji mnogo različitih industrijskih mreža za povezivanje disribuiranih sustava upravljanja, ovdje će se pokušati izložiti osnovne značajke za jednu od njih (na CAN-u temeljene industrijske sabirnice), uz pokušaj obuhvaćanja osnovnih značajki ostalih komunikacijskih protokola. 
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Prema tome, prednost distribuiranog sustava obrade signala, naspram centraliziranog, je u tome što se može povećati kompleksnost sustava automatizacije bez dodatnog povećanja zahtjeva na složenost komunikacijskog sustava između procesnih jedinica. Iako postoji mnogo različitih industrijskih mreža za povezivanje disribuiranih sustava upravljanja, ovdje će se pokušati izložiti osnovne značajke za jednu od njih (na CAN-u temeljene industrijske sabirnice), uz pokušaj obuhvaćanja osnovnih značajki ostalih komunikacijskih protokola. 
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